Tookeskkonna parimad praktikad S T '
Ergonoomika “s Tooinspektsioon

Tootajate flilisilise koormuse vahendamine, sundasendite
valtimine ja tootingimuste parandamine

Ettevote: Miiaste Pollumajanduslik Osaiihing
Parima praktika sihtgrupp: liipsjad, loomakasvatustéotajad

Probleem:

Ettevottel oli kaks vana, 1960. aastatel ehitatud amortiseerunud Iipsilauta, kus t66 ja
puhketingimused olid viletsad. Lehmade llipsmisel esines tdotajatel palju raskuste kasitsi
teisaldamist ja sundasendeid. Kokku oli lipsilautades 18 tédétajat, kuid kuna lUpsjate kaader
vananes, aga noori tootajaid peale ei ole tulemas (raske t66, varajased kellaajad, pikkade
pausidega tdodpaevad), oli raskusi personali leidmisel ja td6d oli vaheefektiivne.

Parima praktika tegevuse kirjeldus:

Ehitati kaasaegne, loomade vabapidamisega llpsilaut 297 lehmale. Loomad liiguvad kogu
lauda ulatuses vabalt ringi. Lauta paigaldati IGpsmiseks Hollandi firma Insentec Galaxy
lipsirobotid. Robotid on paigaldatud nelja boksi, kaks kummalgi lauda poolel. Kahte Itpsiboksi
teenindab Uks mehaaniline kasi.

Lipsmine toimub 0&dpaevaringselt, ilma tootaja otsese osavotuta. Lehmadel on kaelas
responderid, mis labi arvuti annab igale loomale talle ettendhtud jouséédakoguse lipsile
tulekul (loomade meelitamine lipsmisele tulemiseks). JOusdot jouab llpsiboksi vdljas asuvast
punkrist labi torutransportéori. Kogu t66d juhib arvuti.

Tulemused:
Tootajatele on loodud kaasaegsed todtingimused, mis arvestavad nii loomade kui inimeste
vajadustega. Laudas té6tab viis loomakasvatustéotajat — lUpsja kui eriala on kadunud. Oluliselt
on vahenenud raskuste kasitsi teisaldamine. Puuduvad sundasendid, kuna t66 on
vaheldusrikas. Tagatud on llpsilauda efektiivsem toimimine (tootajaid véhem) ning tédle on
tulnud nooremaid té6tajaid. Margatavalt on téusnud piimatoodang ja tootmine on efektiivsem.
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Laudas an kokku neli lUpsirobotit, mis on paigutatud
boksidesse.
Fotod: Miiaste Pollumajanduslik Osalihing




